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Anordning och system vid fSiankring av implantat och installatidn pi implantatet ellar 
implantaten. 

5 

F6religgande uppfinning avser bl.a. en anordning vid forankring av Implantat och instal- 
lation pa implantatet eller implantaten av dental pibyggnad, som dSrvId kan utgSras av 
tandbro, tandpreparation, etc. Respektive implantat Sr anordnat fbr fBrsankbarhet i hSl- 
upptagning medelst dtdragningsverktyg, som kan uppvisa fSrsta organ, tex. hylsa, 
10 skruvmejsel, etc., som Sr samverkbart med motsvarande andra organ, tex. en uppskju- 
tande flerhSmig mutterfattning, sknivsplr, etc. pk implantatet 

Uppfinningen avser Sven ett system fOe att mdjiiggdra nSmnda fbrankring och instalter 
tion. 

15 

Det ar vid f&wkring av implantat och installation pi dessa av ersSttningsarrangemang 
fbrut kSnt att utnyttja olika hjaipmedel och forferanden, och det kan dSrvid hSnvisas rent 
allmSnt till gSngse teknik som idag anvSndes inom det dentala omrSdet 

20 1 anslutning hSitill Sr det v9sentligt att utnyttjade fSr&randeh blir entydi^ sS att nog- 
grannheten (t.ex. 0,1-0,2 mm) mellan implantaten och installationen kan hftllas hag. Det 
ar darvid angelSget att fttrfarand^ inte m5jligg5r IStt dverhoppning «v vissa momoit, 
vilket kan resultera i fbrsSmrat sliitresultat och att ffitankrings-, och/eller installatimis- 
arbetet mSste goras om. Fdieliggande uppfinning har till SndamAl att Ifisa bU. dennapro- 

25 blematik och forslar en anordning och ett system som upptar moment som Sr nOdv&idiga 
att genomfSra var fQr sig innan nasta moment kan pabarjas. I anslutning hirtill I5ses 
behovet av att erhalla en enkel indikation p& att ett aktuellt moment har slutfSrts och att 
nSsta moment dSrefter kan startas. 

30 Det ar Sven vSsenttigt att utrustning och fbrfarandet tar hansyn till de snabba igen- 
vSxningstendenser som f&ieligger i implantatsh&l som upptagits i tandkottet. Vid installa- 
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tion, tex. av en tandbro, som foruts9tter ett flertal implantat kan en icke f&rsumbar 
lidsrymd (tex. 0,5-1 timmar) foreligga meilan de fuUbordade installadonema av de fi^rsta 
och sista implantaten i arrangemanget, under vilken tidsrymd igenvSxningen kan staita 
och komma en bit p& vSg* Detta medf&r om inte specielia &tgarder vidtages, t.ex. p& grund 
S av fiverhoppat moment, problem vid den darp& f&ljande instaliationen. Patienten kan 
utsattas f&r obehag och vatskeansamlingar fr&n tandkott och tandben kan uppkomma i 
anslutning till halupptagningen och implantatet. Uppfinningen avser att idsa ftven detta 
problem. 

10 Vid fi5rankring och installation foreligger det aven behov av att fbrhindra bakterieansam- 
ling vid implantatets anslutningsytor, vilken bakterieansamling skall kunna lorhindras 
Sven under nSnmda tidsrymd. Uppfinningen Idser Slven detta problem. 

Det som huvudsakligen kan anses vara kSnnetecknande l^t en anordning enligt uppfin- 
15 ningen Sr att vid ffiiankringen av respektive implantat en med ett eller flem p&vericnings- 
organ Krsedd hylsa Sr anordnad SvertrSdningsbart med litet spel till implantatets dvre 
deiar eller ytteryta med hjSIp av nSmnt eller nSmnda p&verkningsorgan. Dessutom kSn- 
netecknas uppfinningen av att dtdragningsverktyget 3r anordnat applicerbart &t samverk- 
ningen med implantatet via hylsan, och att vid fullbordad f&rankring av implantatet och 
20 aviagsnandet av fltdragningsyerktyget hylsan 3r anordnad avISgsningsbart med p&verk- 
ningsorganet(-en) lor att iSmna plats f5r applicering av i installationen ingiende organ. 

I vidareutvecklingar av uppfinningstanken 9r hylsan med hjSIp av sitt eller sina pfiverk- 
ningsorgan anordnat avISgsningsbart Sven efier det att en tidsrymd, tex. om upp till 3 

25 timmar, efter det att fbllbordandet av ISrankringsfunktionen fBreligger. Spelet som hylsan 
uppvisar gentemot implantatets ovre delar ligger inom omrSdet 0,1-0,2 mm. PSverk- 
ningsorganet eller pSverkningsorganen kan best§ av fr§n hylsan utskjutande handtags- 
delar. Piverkningsorganet eller paverkningsorganen kan utSver att tjEna som manuellt 
eller manueila paverkningsorgan aven fiingera som indikator eller indikatorer som visar 

30 att det ar nodvSndigt att applicera hylsan fore installationen och att det Sr nodvandigt att 
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aviagsna hylsan efter fSrankringen. Ytterligare utfbringsformer framg&r av de efterfiil- 
jande underkraven till anordningen. 

Det som huvudsakligen kan anses vara kSnnetecknande ffir ett system enligt uppfinningen 
5 Sr att en identifieringsutrustning Sr anordnad att identifiera en behandlingssituation pk 
patient och att overfSra en av den identifierade situationen beroende information till m 
datorutrustning. Denna Sr i sin tur anordnad att i beroende av den salunda mottagna 
informationen faststSlla uppbyggnad av den dentala pibyggnaden tillsammans med den 
identifierande situationen. Ytterligare kSnnetecken ar att I systemet utpeka eller utvSlja ett 

10 vid f5rankrtngen av respektive implantat med ett eller flera pSverkningsorgan fcrsedd 
hylsa som Sr anordnad SvertrSdningsbart med litet spel 5ver implantatets ovre delar med 
hjaip av namnt eller namnda p&verkningsorgan. Dessutom anges att Stdragningsverktyget 
skall vara anordnat appHcerbart fSr samverkningen med implantatet via hylsan och att 
hylsan skall vara anordnat avtSg^ingsbart med p&verkningsorganet eller p&verkning- 

IS sorg^nen vid fullbordad fSrankring av implantatet fi(r att iBmna plats f&r applicering av i 
installationen ingaende organ. 

Genom det i ovanstSende fBrslagna vinnes l^rdelar med att man kan uppn& entydigt fun- 
gerande f&rfaranden och anordningar i anslutning till upptagning av implantath&l, fiJrank- 

20 ring av implantaten i h&len och installation av ifrftgavarande dentala pfibyggnad/tandbro, 
Hylsan med tillhfirande p&verkningsorgan arbetar med olika ftinktioner som tillfbrsakrar 
den entydiga behandlingen och passningen mellan den dentala pibyggnaden och implan- 
tatet. Dessutom hindras vStske- och bakterieansamlingar vid utsatta ytor p& implantatet 
och installationen kan p& sS satt g5ras vasentligen bakteriefri. Hylsan med p&verknings- 

25 organen kan aven fungera som indikator samt styming av iMgavarande fitdragnings- 
verktyg. Hylsan ar latt applicerbar och avtagbar tack vare p&verkningsorganet(-n)* 
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En fbr narvarande foreslagen utfSringsform av en anordning och ett system som uppvisar 
de for uppfinningen signifikativa kannetecknen skall beskrivas i nedanstSende under 
samtidig hanvtsning till bifogade ritningar dar 
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figur 1 i vertikaivy visar hylsan tned p&verkningsorgan i samverkan med 
implantatets 5vre delar samt applicering av Atdragningsverktyg via hylsan, 

figur 2 i horisontalsnitt visar hylsan med mandverorgan enligt figuren 1 varvid 
S aven &tdragningsyerktyget illustrerats, 

figur 3 i tvarsnitt visar spelet mellan implantatets ytteryta och hylsans inneryta, 

figur 4 i sprSngskiss och vertikalsnitt visar exempel pS i en installation ingaende 
10 komponentuppsattning i anslutning till ett implantat i ett kSkben, 

figur 5 i horisontaivy visar implantatstailen i ett kfikban, t.ex. en overkake, och 

figur 6 i principschemaform visar i ett srystem ing&ende utrustningan 

15 

I figuren 1 9r en kSke, t.ex. 5verkfike» principiellt visad med K KSkbenets tandkOtt Sr 
angivet med 2 och sjftlva tandbenet med 3. 1 kSkbenet har upptagits ett h&l 4, vilket sk- 
ledes strScker sig genom s&val tandkdttet som tandbenet. I hSlupptagnin^n ar nedskruvat 
ett implantat S som uppvisar en yttre ganga 6. Denna ganga kan vara samverkbar med en 

20 i h&lupptagningen 4 upptagen gdngbildning 7. Implantatet kan altemativt vara av sjSlv- 
gangande karaktar« Implantatet ar forsett med en invandi^ ^anga 8 f5r en i nedanst&ende 
narmare beskriven dental pfibyggnad. Implantatet Sr Sven fSrsett med ett uppfitskjutande 
eller frfin Implantatets yttre del utskjutande organ 9, som pa sin utsida ar formad som en 
mSnghomig eller ar mutterformad. Ett verktyg ar angivet med 10 och har en invandtg yta 

25 1 1 som motsvarar ytterformen pa organet 9 sa att implantatet ar nedskruvbart i halupp- 
tagningen genom att verktyget 10 roteras i medurs riktning 12. Roteringen sker kring 
verktygets och implantatets sammanfallande langdriktning eller centrumlinje 13. Figuren 
1 visar aven en hylsa 14 som ar fSrsedd med ett radiellt utskjutande handtag 15. Hand- 
taget kan darvid stracka sig vasentligen yinkelratt ut frSn hylsan i enlighet med den rata 

30 vinkeln a i figuren. Handtaget kan ha en tjocklek a om tex. ca 2 mm. Hylsan 14 ar 6ver- 
tradbar implantatets 6ver delar 16 och hylsan ar nedskjutbar dver ytterytan 7 i ett av hyl- 
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san bildat utrymme i f8rh§llande till Innerytsdelar 17, 18 p& tandk»ttet respektive tand- 
benet. Vtd sina ovre delar 19 kan hylsan 14 utgdra ett stad for verktygets ytteryta 20. Vid 
nedskruvning av implantatet appliceras (6xsi hylsan 14 med hjalp av p&verkningsorganet 
15 till halupptagningen 4, varefter implantatet appliceras via sin (Ka Snde till halupptag- 
5 ningen och verktyget anslutes till implantatet och pSverkas fbr drivning. I anslutning hSr- 
till tjanar det manuella paverkningsorganet 15 som styrmedel f5r skvSl implantat soni 
verktyg. Verktyget kan nedslgutas distinkt mot implantatet som uppvisar en stodyta 21 
for verktygets andyta 22. 

10 Figur 2 visar hylsan 14 och dess pSverkningsorgan 15 ovanifiran. I en forsta utfbringsform 
kan paverkningsorganet uppvisa en vasentligen rektangelformad strackning, se heldragna 
linjer. Altemativt kan verkQ^get utformas med nSgot avsmalnande parti 15a som vid den 
fria anden overgftr till en n&got kulformad del ISb. Andra utfSringsfonner kan fSreligga. 
Handtagsdelen 1 5 kan uppvisa en iSngd L om ca 1 5 mm. Diametem D pa hylsan kan vara 

1 5 av storleksordningen 5,0, 5,2 eller 5,4 mm. 

I figuren 3 visas spelet t som fdreligger mellan hylsan 14 och implantatet 5. NSmnda spel 
kan vaijas mellan 0, 1 och 0,2 mm. 

20 Figuren 4 visar failet dar implantatet S nedskruvas till sitt slutlSge i halupptagningen 4 i 
tandkdttet 2 och tandbenet 3. Hylsan 14 enligt figuren 1 har aviSgsnats och implantatets 
5vre delar 23 kan dgrvtd utgdra anslutningsdelar fSr aktuell installation. Den sehare upp- 
visar en distanshylsa 24 och en styrhylsa 25. Styrhylsan ar forankrad i pSbyggnadsmateri- 
alet/tandbromaterialet. NSmnda hylsdr 24 och 25 anslutes d& hylsan 14 aviSgsnas. Ffire 

25 anslutningen kvarhSlles hylsan 14 i ISget enligt figuren 1 tills momentet med applice- 
ringen av hylsoma 24 och 25 skall initieras. Om det fSreligger en utdragen tidsrymd 
mellan fbrankrings- och installationsskedena kan de 5vre delama 23 skyddas med hylsan 
14. NSmnda fastdragning av implantatet kan inte utfBras forrSn hylsan 14 applicerats. 
Handtaget 14 ger Sven indikation pS att hylsan Sr kvar och att den sS kan bli tills installa- 

30 tionslSrfarandet vidtar. Hylsan 14 hindrar under nSmnda tidsrymd att bakterieansamling 
sker vid nSmnda fivre delar 23 p4 implantatet. Vid installationen appliceras hylsan 24 
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aver organet 9 och hylsan 25 tifkles Over dverdelen pS hylsan 24 till ett inbSrdes stopp- 
lage soni definteras av stoppytor 26 respektive 27 p& hylsan 24 respektive hylsan 25. D& 
hylsoma24 och 25 pS s& sitt applicerats ph implantatet vid dess 6vte delar kan en fiist- 
hfillningsskruv 28 feras ned i hylsoma 25, 24 fBr att triWa i samverkan med den inre 
5 gangade urtagningen 8 i implantatet. En tillftrlitlig avtitning kommer att uppkomma 
mellan ytan 21 pi implantatet och Sndytan 29 pk hylsan 24. Delta gSller Sven »r de sam- 
verkande ytoma 26 och 27 ph hylsoma 24 och 25. Pk sk sStt garanteras en sfiker avtSt- 
ningsfunktion gentemot tmidkdtt och tandben. 

10 Figuren 5 avser att principielft visa en ftverkake 30, i vilken ett antal implantat 31, t.ex. 
fem implantat, skall f6rankras i installationen av ett fSrsta implantat. Implantaten installe- 
ras efter hand och installationen sker i en fbrutbestamd ordning. Sk t.ex. kan implantaten 
31 och 3r installeras fiJrst NSr fSrankringen av dessa implantat Sr War kan hylsan 14 
med tillhSrande p&verkningsorgan 15 sitta kvar vid installationen av de resterande 

1 5 implantaten. 1 figuren 5 visas s&ledes tvft filrdigmrankrade implantat 31' med kvarsittande 
hylsor med tillhSrande pftverkningsoiBan. Dessa hylsor sitter sSledes kvar tills 5vriga 
implantat iSrankrats. Tidsrymden soro kan ffirflyta mellan den fSrsta och sista 
implantatsfSrankringen kan vara upp till ca 1 timme. 

20 I figuren 6 visas principielft ett system fBr m8jligg5rande av den i ovanst4ende beskrivna 
fSrankringen och installationen. En patient Sr visad med 32. Med hjalp av en identifie- 
ringsutnistning 33 kan en behandlingssituation hos patienten identifleras. Denna identi- 
fiering kan ske pa i och fSr sig kSnt sitt med kSnda medel och skall dar»r inte beskrivas 
narmare hSr. Identifieringen resulterar i en Mn utrustningen utgSende information 34 

25 som mottages i en datorutrustning 35. Den senare kan pa konventionellt sitt vara fcrsedd 
med en skarm 35a och paverkningsorgan 35b. Paverkningsorganet kan utgfiras av ett 
tangentbord. I beroende av informationen 34 kan datorutrustningen i interaktiv samver- 
kan med en anvSndare 36 visuellt ange den dentala uppbyggnad som skall fbreligga i den 
aktuella behandlingssituationen. Uppbyggnaden kan utgSras av en tandbro 37 och pa 

30 skSrmen kan anges sSval 6verkaken, implantatplaceringar och tandbrons utformning. 
Datorutrustningen kan astadkomma en information 38, t.ex. i form av en CAD-fil, som 
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5verf8res till utrustning 39 (Br fiamstSUning av dels den i ovanstfiende omnSmnda hylsan 
40 med tillhdrande p&verkningsorgan 41 0* 14 och 15 i figuren 2), dels antal implantat 
42 och uppbyggnaden pS respektive implantat 43 med tiUhflrande organ 44 Gfr figuten 4). 
Aven tandbron 37 kan framstillas i utrustningen 39. Denna har i Kreliggande fall antagits 

5 vara framtrSdande hantverksbaserad. Tandbro, implantat, hylsa 40, 41 5verf5res till pati- 
entbehandlande instans 45 »r applicermg i enlighet med ovanstfiende. Overordnat kan 
utnyttjas en i h5g grad automatiserad utrustning 46, tex. av typ PROCERA®. Det hel- 
automatiska systemet fbr framstailning av olika produkter kan stfi i fbrbindelse med de 
olika utrustningama enligt figuren 6. Sfi tex. kan systemet 6 kommunicera med 

10 identifieringsutrustningen 33, se de dubbelriktade pilama 47 som anger en dubbekiktad 
kommunikation. P& motsvarande sStt kan kommunikation ske under framtagningen med 
datorutnistningen, se dubbelriktade pilar 48. Siutligen kan samarbete mellan utrustning- 
ama 39 och 46 fdreligga, jam»r dubbelriktade pilar 49. Det overordnade systemet kan 
lamna information angfiende idsningen av behandlingssituationen. val av tandbro, 

15 implantat, hylsa 40, 41. osv. Utrustningen 46 kan fiven delta i ftamstgllning av ett eller 
flera av nimnda fUnktionssteg. Koramunikationen kan ske tifidbundet eller trfidiast via 
t.ex. de allmSnna kommunikationsnaten ella- telekommunikation och datakommunikation 
(t.ex. Internet). I figuren 4 ir en dental pfibyggnad symboliserad med 50. Dator- 
utnistningen kan arbeta med k(mventionella program och filhanteringar. 
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Uppfinningen Sr inte begrilnsad till den i ovanstfiende sfisora exempel visade utfSrings- 
formen utan kan underkastas modifikationer inom ramen f&r efterffiljande patentkrav och 
uppfmningstanken. 
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PATENTKRAV. 

1. Anordning vid forankring av implantat (5) och installation pS implantatet eller 
implantaten av dental pSbyggnad (37, 50), t.ex. tandbro, tandpreparation, etc. varvid 

5 respektive implantat Sr anordnat fSr fSrsSnkbarhet i en hSlupptagning (4) medelst fitdrag- 
ningsverktyg (10) som uppvisar forsta organ (1 1), tex. hylsa, sknivmejsel, etc., som Sr 
samverkbart med motsvarande andra organ (9), t.ex. en uppskjutande flerhOmig mutter- 
fattning, skruvspSr, etc., pa implantatet, kEnnetecknad darav, att vid fbrankringen 
av respektive implantat en med ett eller flera p&verkningsorgan (15) fbrsedd hylsa (14) Sr 

10 anordnad Svertradningsbart med litet spel (t) i fSrhSllande till implantatets ovre delar med 
hjaip av nSmnt eller nfimnda pSverkningsorgan, och att atdragningsverktyget ar anordnat 
applicerbart fSr samverkningen med implantatet via hylsan, och att vid fullbordad fSrank- 
ring av implantatet och avlSgsnandet av atdragningsverktyget hylsan Sx anordnad avlSgs- 
ningsbart med p&verkningsorganet eller pftverkningsorganen f&r att lamna plats mr appli- 

1 5 cering av i installationen ing^ende organ (24, 25). 

2. Anordning enligt patentkrayet l,k5nnetecknad dSrav, att hylsan (14) med 
hjaip av paverknmgsorganet (15) eller p&verkningsorganen tr anordnad avlSgsningsbart 
aven efter det att en tidstymd, Letx. om upp till 1 timme, iSrflutit efter det att fiillbordan- 

20 det av f^rankringsfunktionen fSrelegat 

3. Anordning enligt patentkravet 1 eller 2,kannetecknad dSrav, att nMmnt 
spel ligger tnom toleransomr&det 0, 1 -0,2 mm. 

25 4. Anordning enligt patentkravet 1, 2 eller 3, kftnnetecknad dSiav, att de i 
installationen ingSende organen innefattar en distanshylsa applicerbart anordnad 6ver det 
andra organet pa implantetet samt en styrhylsa som ar relateringsbar till distanshylsan 
(24). 
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5. Anordning enligt nSgot av patentkraven 1-4, kSnnetecknad dSrav, att 
pivei1(ningsorganet best§rav en utskjutande handtagsdel (15). 
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6. Anordning enligt nSgot av patentkraven 1-5, kSnnetecknad dirav, att 
p&verkningsorganet utdver att tjSna som manuellt p&vwkningsorgan Sven fiingerar soti 
indikator fbr nddvSndig appHcering fore l^rankringen och nddvSndigt avlSgsnande efter 

S Krankringen av den pSverkningsorganen uppbSrande hylsan (14). 

7. Anordning enligt nSgot av patentkraven 1-6, kSnnetecknad dSrav, att den 
pSverkningsorgan (15) uppbSiande hylsan (14) Sr anordnad att tjana som styrorgan fer 
itdragningsverictyget (10). 

10 

8. Anordning enligt n§got av patentkraven l-7,kannetecknad darav, att den 
pSvokningsorgan (15) uppbirande hylsan Sr anordnad att tjSna som skydd av implanta- 
tets 6ver ansiutningsytor (23) och hindra baktorieansamling vid ytoma i samband med 
f&rankringen odi dvergSngen till installationen. 

15 

9. Anordning enligt nftgot av patentkraven 1-8, kfinnetecknad dSrav, att 
pSverkningsorganet har en fr&n den med paverkningsorgan f8rsedda hylsan vasentligen 
jSmn bredd och/eller jSmntjock strSckning. 

20 10. Anordning enligt ndgot av patentkraven 1-9, kannetecknad dSrav, att 
pSveikningsorganet strScker sig Mn den med p&vetkningsorgan ffirsedda hylsan under 
vSsMtligen rSt vinkel (a). 

1 1 . System fSr att m6jliggora fSiankring av implantat och installation pd implantatet 
25 eller implantaten av dental pfibyggnad (37, 50), t.ex. tandbro, tandpreparation, etc., varvid 
respektive implanta! (5) & anordnat f5r forsSnkbarhet i hSIupptagning (4) medelst &tdrag- 
ningsverktyg (10) som uppvisar fSrsta organ, t.ex. hylsa, skruvmejsel, etc., som Sr sam- 
vericbar med motsvarande andra organ, t.ex. uppskjutande flerhSmig mutteriattning (9), 
skruvspSr, etc. pi implantatet, kannetecknat dMrav, att en identifieringsutrustning 
30 (33) Sr anordnad att identlfiera en behandlingssituation pS patient (32) och overfiJra en av 
den identiflerade situationen beroende information (34) till en datorutrustning (35), att 
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datorutrustningen i sin tur fir anordnad att i beroende av den mottagna infonnationen (34) 
faststalla uppbyggnaden och f&rankringen av respektive implantat med en med ett eller 
flera p&verkningsorgan fSrsedd hylsa som fir anordnad SvertiSdningsbart med litet spel 
till implantatets 5vre delar med hjalp av nSmnt eller namnda pfiverkningsorgan, samt 
ange, dels att den med paverkningsorgan fSrsedd hylsan 14 skall vara anordnad att medge 
atdragningsverktygets appHcerbarhet fbr samverkningen med implantatet via sina inre 
delar, dels att hylsan skall vara anordnad avISgsningsbart med p&verkningsorganet eller 
paverkningsorganen for att ISmna plats for applicering av i installationen ingiende organ 
(24,25). 
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SAMMANDRAG 

Vid forankring av implantat (S, 31) och installation p& implantatet eller implantatet av en 
5 dental uppbyggnad (37, SO) anordiias respektive implantat med forsSnkbarhet i h&tupp- 
tagning medelst dtdragningsverktyg. Det senare uppvisar f&rsta organ som fir samverk- 
bara med motsvarande andra organ implantatet. Vid forankringen av respektive 
implantat ar en med ett eller flera p&verkningsorgan (15) forsedd hylsa (14) anordnad 
5vertr8dningsbart med litet spel i fbrhSllande till implantatets 5vre delar. Atdragnings- 

10 verktyget ar anordnat applicerbart for samverkan med implantatet via hylsan och efter 
fullbordad forankring av implantatet och avISgsnandet av Stdragningsverktyget Sr hylsan 
anordnad aviSgsningsbart med p&verknmgsorganet eller p&verkningsorganen for att 
iSmna plats ^r applicering av i installationen ingSende organ. Genom uppfmningen 
fbresISs Sven ett system fbr mojligg&Bnde av forankringen och installationen. Pa s& satt 

1 S tillfors&kras entydig f&rankring och installation av implantaten. 
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